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ANORDNIMG FOR REGISTRERING AV INFORMATION I 



Tekniskt omrads 

FSreliggande uppfinning avser en anordning f6r 
registrering av information av det slag som anges i 
ingressen till efterfoljande patentkrav 1. 
5 Teknisk bakgrund 

Pk senare tid har anvandningen av datorer Skat bland 
mfinga yrkesgrupper med stor geografisk rGrlighet. En an- 
ledning till detta ar att det £r mojligt att arbeta mer 
effektivt om man har direkt tillgang till en stor infor- 
10 iuationsmangd, samtidigt som man har goda mojligheter att 
enkelt och effektivt bearbeta ny information, 

F5r detta andaroal har olika typer av barbara datorer 
utvecklats. Forsedda med lSmplig mjukvara skapar dessa 
typer av datorer stora mojligheter till bearbetning och 
15 hantering av information i saval text- som bildformat. 

En nackdel med dessa barbara datorer ar att det ofta 
tidskravande att mata in information via ett tangent- 
bord i forhallande till den tid det tar att behandla 
inf ormationen nMr den val ar inmatad i datorn. For att 
20 Astadkomma en snabbare och mer effektiv inmatning har man 
fbrsokt hitta enklare satt att mata in informationen i 
datorn. I vissa fall ersatts texten som ska matas in mod 
en sifferkod, vilket exempelvis ar fallet vid besiktning 
av bilar. Detta s taller dock st5rre krav pk anvandaren 
25 som maste hAlla reda pk ett flertal koder, vilket 6kar 
risken f<3r felinmatning. 

Bland m&nga yrkesgrupper finns det ett behov i det 
dagliga arbetet av att pk ett enkelt satt kunna koppla 
samman bild- och textinformation. N&gra exempel pa detta 
30 ar olika typer av service- och underhallspersonal som 
arbetar efter n&gon typ av protokoll och vill verifiera 
att en viss itgard har utf&rts, poliser som vid en 
olycksplats vill samla in saval bildmaterial som person- 
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fakta om vittnen m m 7 forskare och andra personer soni 
sysslar med litteratursakning och vill sammanstaila text 
och bilder ur en mangd olika skrifter. 

For att astadkomma en ef fektivare inmatning av 
5 information i dessa och liknande situationer skulle man 
kunna anvanda andra inmatningsenheter/ sasom en scanner 
som registrerar textinf ormation fran en yta n£r den fttrs 
ever denna och en digital kamera som tar bilder och lag- 
rar dessa digitalt sk att de kan f6ras 5ver till en dator 
10 f5r bearbetning. 

Scannrar finns av s&val fast som portabel typ. Fast a 
scannrar anvands foretradesvis vid registrering av hela 
sidor med tryckt text- och bildinformation, varvid scan- 
nern f6rs 6ver sidan med konstant hastighet. Informatio- 
15 nen registreras med en ljuskanslig sensor/ som i fasta 
scannrar oftast utgors av en linjesensor. 

I de fiesta av ovanstfiende situationer Snskas dock 
inte registrering av en hel sida med information, utan 
istailet mer selektiv informationsregistrering, samtidigt 
20 som scannern miste vara latt att b&ra med sig. D2rfor ar 
scannrar av handhallen typ betydligt mer intressanta i 
dessa sammanhang. Sensorerna i dessa scannrar kan an- 
tingen vara av linjetyp eller av tvadimensionell typ. 

I US 4 949 391 beskrivs t ex en handh&llen scanner 
25 for registrering av text- Scannern har en tvadimensionell 
sensor, som registrerar bilder av den underliggande ytan 
nar scannern fdrflyttas 5ver den. 

En annan handhAllen scanner beskrivs i US 5 301 243. 
Denna scanner utnyttjar en linjesensor som registrerar en 
30 foljd av vertikala "skivor" av tecknen och av mellanrum- 
men mellan dessa nSr scannern fors 5ver tecknen pa sub- 
stratet, "Skivorna" lagras i scannern som en digital bit- 
mapp> P6r att en korrekt registrering av tecken ska kunna 
ske, ar scannern ffcrsedd med positionsorgan i form av ett 
35 hjul som maste vara i kontakt med den underliggande .ytan 
vid registrering av tecknen f6r att registrera scannerns 
position relativt ytan. 
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En nackdel med att samtidigt anvanda en dator, en 
scanner och en digital kamera ar att utrustningen blir 
otymplig och att anvandaren maste hantera ett flertal 
enheter. 

5 Det finns alltsa ett behov av en latthanterlig ut- 

rustning, med vilken roan kan astadkomma en sfcker och 
snabb registrering av selektiv text- och bildinformation 
i situationer av den ovan beskxivna typen i ett format 
som gor det enkelt att vid ett senare tillfaile kunna 
10 datorbearbeta den. 

Sammanf attning av uppfinningen 

Andamalet med fSreliggande uppfinning ar att anvisa 
en lttsning pa ovanstaende problem genom astadkommande av 
en ferbattrad anordning f5r registrering av information i 
15 text- och bildformat. 

Detta Sndamal uppnas enligt uppfinningen med en an- 
ordning vilken har de sardrag som anges i efterfoljande 
patentkrav 1, med fiiredragna utf oringsf ormer i eftferfol- 
jande patentkrav 2-14, 
20 Uppfinningen bygger pa insikten att man utgaende 

fran en ljuskanslig sensor med en tvadimensionell sen- 
soryta pi ett enkelt satt kan skapa bade en textregistre- 
ringsfunktion, dvs "scanner-funktion", och en bildregist- 
reringsfunktion, dvs "kamera-funktion" i en och samma 
25 anordning. NSrmare bestamt ar anordningen omstallbar mel- 
lan en fSrsta mod, i vilken anordningen ar anordnad att 
vasentligen ligga an mot och fSrflyttas over en yta fSr 
avbildning av denna medelst ett flertal bilder, och en 
andra mod, i vilken anordningen ar anordnad att avbilda 
ett pk avstand belaget objekt. 

En omst alining av anordningen kan gor as av anvSn- 
daren eller automatiskt av anordningen om denna t ex 
detekterar att avstandet till ett objekt inom dess 
synfait andrar sig mer an ett f orutbestamt varde. 
35 Omstallningen innebar att anordningen pi nagot satt. 

anpassas, t ex fysiskt eller ngukvarumassigt , sa att den 
blir lampad att anvandas i den aktuella rnoden. 
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Den fdrsta moden, eller "seanner-moden", £r avsedd 
for registrering av information som befinner sig pa en 
yta som anordningen kan foras fiver. Ytan behover inte 
vara plan- Det racker att den ar s& jamn att anordningen 
5 kan forflyttas i kontakt med ytan eller omedelbart intill 
denna. Inf ormationen, som kan sagas vara "tv&dimensio- 
nell" eftersom den finns pa en yta, kan utgoras av 
teckensekvenser, exempelvis ett eller flera ord eller en 
eller flera meningar som vaijs i en langre text. Tecknen 

10 kan vara bokstaver, siffror, eller andra skrivtecken 
eller symboler. Den lagras f Sretradesvis i teckenkodat 
format. Inf ormationen kan emellertid ocksA utgoras av 
bildinformation som scannas in genom att anordningen f5rs 
over ytan och ett flertal bilder av bildinf ormationen 

15 registreras. 

Den andra moden anvands fSretradesvis £6r registre- 
ring av "tredimensionell" information, dvs n£r man beho- 
ver ta bilder av fSremal- I denna mod tas foretradesvis 
enskilda bilder som lagras i bildformat. Denna mod kan 

20 givetvis ocksa anvandas for att ta bilder p& avstSnd av 
ytor, vilka bilder lagras i bildformat. 

FSretradesvis anvands samma sensor i bide den ffcrsta 
och den andra moden, men det ar aven tankbart att anvanda 
en sensor for vardera moden. I det senare fallet skulle 

25 omstailningen innebara att stralgangen i anordningen and- 
ras sa att avbildningen sker med hjalp av den ena sensorn 
i den ffirsta moden och med hjalp av den andra sensorn i 
den andra moden, I detta sammanhang skall papekas att med 
tvidimensionell sensoryta menas har att sensorytan skall 

30 kunna avbilda en yta med en matris av bildpunkter sfi att 
bilder med overlappande inneh&ll kan registreras. 

I den fSrsta moden registreras foretradesvis bilder 
med delvis overlappande innehall. Det overlappande inne- 
hillet anvands for att passa ihop bilderna till en hop- 

35 passed bild, i vilken det inte finns n£gra dupliceringar 
av innehillet- Hoppassningen sker lampligen med hjalp av 
en signalbehandlingsenhet som t ex kan innehilla program- 
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vara fbr detta andamal. Genom att det overlappande 
innehallet anvands for att passa ihop bildema behover 
anordningen inte innehalla nigra organ, t ex hjul, for 
att registrera anordningens position relativt den yta som 
5 avbildas eller f6r att mata avstandet mellan bildema. 
Anordningen Jean oeksa flyttaa med varierande hastighet 
och bildema anda passas ihop till en hoppassad bild. 

Hoppassningen av bilderna sker foretradesvis i saval 
horisontell led som i vertikal led. Detta medfor den for- 
10 delen att anordningen kan hallas i olika vinklar och torn 
vridas under det att den f ors ever ytan och anda kan bil- 
derna passas ihop sa val att tecknen kan identifiers och 
OCR-behandlas i den hoppassade bilden. 

Signalbehandlingsenheten innefattar foretradesvis 
15 programvara for identif iering av tecken i den hoppassade 
bilden och lagring av dessa i anordningen i teckenkodat 
format, foretradesvis ASCII-kod. Teckenidentifieringen 
g&rs med fSrdel med hjalp av ett neuralt nat. Lagringen i 
teckenkodat format g6r att betydligt mindre minnesutrymme 
kravs an for motsvarande informationsmangd lagrad exem- 
pelvis som en bitmappsbild. 

For att projicera en tydlig bild pa sensorytan av 
informationen som skall registreras, dvs den yta ever 
vilken anordningen fOrflyttas i den forsta moden, eller 
25 av det pa avstand belagna objektet i den andra moden, 

innefattar anordningen foretradesvis minst ett linsorgan, 
som ar flyttbart mellan ett forsta lage i den forsta 
moden och ett andra lage i den andra moden. Harigenora 
astadkommes tv£ fokus for anordningen, dvs tva olika 
avbildningsavstand som bada gex en skarp bild pa sensory- 
tan. Det ena anvands foretradesvis i den fSrsta moden dar 
ett objekt befinner sig intill anordningen och det andra 
foretradesvis anvands i den andra moden dar ett objekt 
befinner sig pa avstand fran anordningen. Det andra laget 
kan lampligen medge avbildning av objekt pa avstand. mel- 
lan 0,5 m och oandligheten. De olika fokusen g5r det 
mojligt att avbilda ytor eller foremal P a olika avstand 
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fr4n anordningen. Linsorganet kan utgSras av en eller 
flera linser som ar flyttbara. Anordningen kan innehalla 
en eller flera fasta linser utSver den eller de flyttbara 
linserna. 

5 I en ytterligare utforingsform Mr linsorganets lage 

varierbart for astadkommande av ett varierbart fokus 
eller en autofokusfunktion. Harigenom mSjliggSrs skarp 
avbildning av ett objekt som bef inner sig pi ett god- 
tyckligt avstind. 

10 I en fordelaktig utf oringsf orm ar anordningen vidare 

anordnad att Astadkomma avbildningen i den forsta moden 
med en lagre upplGsning Sn avbildningen i den andra 
moden. Detta kan exempelvis uppnas i den forsta moden 
genom att man passiverar endel av sensorns sensorelement 

15 eller genom att man bara sparar en del av de sensorv&rden 
som registreras av sensorn eller genom att man i den 
fortsatta behandlingen av bilderna, sSsom vid hoppass- 
ningen, bara utnyttjar en del av de sparade sensorvSrde- 
na. FSrdelen med denna utf oringsf orm ar att man kan 

20 istadkomma en snabbare, men Snd& saker, hoppassning av 
bilderna i den forsta moden om dessa har lagre upples- 
ning- 

Anordningen innefattar vidare med fardel en sand- 
tagare ffir trSdlos kommunikation med en extern enhet. 

25 Harigenom kan information foras aver mellan anordningen 
och exempelvis en extern dator. Sandtagaren kan vara en 
IR-sandtagare, en mobilradiosandtagare eller nagon annan 
laraplig sandtagare. 

For att anordningen ska vara latthanterlig i alia 

30 typer av registreringssituationer ar den lampligen av 
handh&llen typ. Darmed utakas ocksa anvandningsomr4det 
kraftigt. 

I en foredragen utfaringsf orm innefattar anordningen 
aven identifieringsorgan f6r identifiering av omfattning- 
35 en av avbildningen. Identif ieringsorganet kan till exem- 
pel utgeras av en display som 3r monterad pa anordningen, 
eller av en eller flera ljuspunkter som projiceras fran 
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anordningen pa objektet for att definiera avbildningens 
omfattning. Genom att anvandaren fax en uppfattning om 
hur balden av objektet kommer att se ut efter registre- 
rxng akar chanserna fo.r ett korrekt avbildningsxesultat 
vSsentligt 

Kort beskrivni nq av ritnjnqarna 

Uppfinningen komroer att beskrivas narmare i det fei- 
jande under hSnvi sn ing till bifogade schematiska rit- 
ningar som i exemplifierande syfte v isa r en far narva- 
rande feredragen utf Oringsform av uppfinningen. 

Fig 1 visar schematiskt en utfaringsf orra av en 
anordning enligt uppf inningen. 

Fig 2 ar ett blockschema over elektroniken i en 
utforlngsform av en anordning enligt uppfinningen. 

Fig 3 a r ett flOdesschema som visar hur anordningen 
ar av S edd att fungera i den forsta moden. 

Fig 4 ar ett flodesschema som visar hur anordningen 
Sr avsedd att fungera i den andra moden. 

Beskrivninq av en fdredragen utfarinosform 
Anordningens uppbyqqnad 

I den i fig i visade utforingsformen av anordningen 
enligt uppfinningen har denna ett haije 1 med ungefar 
samma form som en konventionell overstrykningspenna. H51- 
Dets ena kortande har ett fonster 2. 

I anordningens farsta mod, den sk scanningmoden, ar 
fanstret 2 avsett att ligga an mot eller hallas omedel- 
bart xntill en yta som man onskar avbilda. Denna yta kan 
exempelvis utgaras av ett papper fran vilket man onskar 
registrera text. I anordningens andra mod, den s k 
kameramoden, ar fanstret avsett att riktas mot ett P a 
avstand beiaget objekt som man 5nskar avbilda. 

Fanstrets 2 dimensioner avgor storleken av den yta 
som kan avbildas i den forsta moden. I den andra moden 
utgar ffinstrets 2 dimensioner endast en delfaktor v id 
avgarandet betraffande vilka objekt so m kan registreras. 
En annan, lika viktig delfaktor i den andra moden ar 
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avstAndet till det objekt som anvandaren onskar avbilda 
med anordningen. 

Fonstret 2 bildar en spetslg vinkel med anordningens 
langdaxel, sa att anvandaren i den forsta moden styrs 
till att halla anordningen i en f orutbestamd vinkel mot 
den under liggande ytan. Fonstret 2 ar vidare nagot indra- 
get i hoi jet 1 sa att det inte slits mot den underlig- 
gande ytan da anordningen anvands i den forsta moden. 

HGljet 1 inrymmer i huvudsak en optikdel 3, en elek- 
tronikdel 4 och en stromf Orser jning 5. 

Optikdelen 3 innefattar en lysdiod 6, ett flyttbart 
linssystem 7 och en ljuskanslig sensor 8 som utgor grans- 
snitt mot elektronikdelen 4. 

Lysdioden 6 anvands fffiretradesvis i den forsta moden 
dar den har till uppgift att belysa den del av ytan som 
for tillfailet finns under fonstret. En diffusor 9 ar 
monterad framfor lysdioden 6 for att sprida ljuset. I den 
andra moden belyses objektet som avbildas fdretradesvis 
med andra externa ljuskallor i objektets omgivning. 

Linssystemeta 7 uppgift ar att projicera en bild av 
den yta som bef inner sig under fonstret 2, eller det 
objekt som bef inner sig inom fSnstrets synfalt pa den 
ljuskansliga sensorn 8 pa ett sa korrekt satt som m©j- 
ligt. Vid omstallningen mellan de bada moderna flyttas 
linssystemet 7 mellan tva lagen, si att tva olika fokus 
astadkoms. 1 fig 1 visas linssystemet 7 i det forsta 
laget A. Det andra laget B ar symboliskt markerat som en 
etreckad forlSngning av linssystemet. Flyttningen av 
linssystemet 7 kan goras pa samma satt som i en kamera 
med tv& fokus - linssystemet 7 ferminskar vid behov aven 
bUden, sa att den ryms pa sensorns 8 ljuskansliga yta. 

Den ljuskansliga sensorn 8 utgors i detta exempel av 
en tvadimensionell, kvadratisk CCD-enhet (CCD = charge 
coupled device, laddningskopplad anordning) med inbyggd 
5 A/D-omvandlare. Sadana sensorer ar kommersiellt tillgang- 
Uga. Sensorn 8 ar har monterad i liten vinkel mot fenst- 
ret 2 och pa ett eget kretskort 11. 
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Strttmforsorjningen till anordningen erhalls fran ett 
batteri 12 som ar monterat i ett separat fack 13 i hol- 
jet. 

I blockschemat i Fig 2 visas elektronikdelen 4 sche- 
matiskt. Den innef attar en processor 20, vilken via en 
buss 21 ar kopplad till ett lSsminne 22, i vilket proces- 
sors program ar lagrade, till ett skriv-lasminne 23, 
vilket utgbr processorns arbetsminne och i vilket bil- 
derna fran sensorn liksom de i den forsta moden identifi- 
erade och tolkade tecknen lagras, till en styrlogikenhet 
24, samt till sensorn 8, linssystemet 7 och lysdioden 6. 

Styrlogikenheten 24 ar i sin tur kopplad till ett 
antal periferienheter, som innef attar en display 25, som 
ar monterad i haijet, en IR-sandtagare 26 for Cverforing 
15 av information till/fran en extern dator, knappar 27, 

medelst vilka anvandaren kan styra anordningen, en spar- 
lysdiod 28, som sander ut en ljusstrale, vilken gor det 
lattare far anvandaren att folja texten, samt en indike- 
ringsanordning 29, t ex ett par lysdioder, som indikerar 
0 i vilken mod anordningen befinner sig och om registrering 
sker eller e j . I styrlogikenheten 24 genereras styrsigna- 
ler till minnena, sensorn och periferienheterna. Styrlo- 
giken hanterar aven generering och prioritering av av- 
brott till processorn. Knapparna 27, IR-sandtagaren 26, 
5 displayen 25 och sparlysdioden 28, och lysdioden 6 nas 
genom att processorn skriver och laser i registret i 
styrlogikenheten. Knapparna 27 genererar avbrott till 
processorn 20 nar de aktiveras. 
Anordninqen s funktion i den forsta moden 

Anordningen fungerar i den forsta moden enligt fol- 
jande. Antag att en anvandare vill registrera text fran 
ett papper. Han nailer da anordningen mot pappret pa det 
stalle han vill borja registrera en sekvens av tecken. 
Han trycker pa en knapp 27 for aktivering av anordningen 
och drar denna over den text han vill registrera, varvid 
han foljer texten pa det satt som man gor nar man laser 
texten. Sparlysdioden 28 utsander en ljusstrale som 
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underl attar radfaijningen. Nar anvandaren aktiverar an- 
ordningen, styr processorn 20 lysdioden 6 till att borja 
stroboskopera med en fSrutbestamd frekvens av 25 Hz, var- 
vid sensorn registrerar bilder med delvis everlappande 
innehall som lagras i las-skrivminnet 23. Text son ar 
lagrad i form av bilder kraver emellertid mycket minnes- 
utrymme. For att spara minnesutrymme i denna mod identi- 
fieras darfor tecknen i bilderna och lagras med hjalp av 
ASCII-kod. NSr anvandaren har fort anordningen ©ver den 
valda text en eller kommit till slutet av en rad lyfter 
han anordningen fran papperet och slapper aktiverings- 
knappen, varvid processorn 20 stanger av lysdioden 6. Nar 
den valda texten har registrerats, kan anvandaren styra 
anordningen till att visa den registrerade texten pi 
15 displayen 25 eller till att ffira Sver texten till en 

extern dator via iR-sandtagaren 26. Mbjligheten att visa 
den inlasta informationen direkt pa skSrmen har visat sig 
vara mycket vSsentlig eftersom en anvandare ofta vill 
verifiera att ratt information har lasts in. 
20 1 f ladesschemat i fig 3 visas hur anordningen ar 

anordnad att arbeta i den forsta moden. I steg 301 re- 
gistreras bilder med overlappande innehall med hjalp av 
ovan beskrivna anordning och lagras i en nubildsarea i 
las-skrivminnet 23. Bilderna lagras just som bilder, dvs 
med hjalp av ett flertal bildpunkter, som var och en har 
ett graskalevarde i ett intervall fran vitt till svart. 

Sa snart en bild ar lagrad i nubildsarean paborjas 
lampligen en hoppassning av bilden med den narmast f6re- 
gaende bilden, steg 302, om sadan finnes. Qm det inte 
finns nagon foregaende bild, fors den aktuella bilden 
direkt in i en radbildsarea i las-skrivminnet. 

For att bestSmma hur den aktuella bilden skall pas- 
sas ihop med den foregaende bilden sa att basta Overens- 
stammelse fas mellan innehallet i bilderna, undersoks 
35 varje tankbar overlappningsposition mellan bilderna, sett 
pa bildpunktsniva, och bestams ett overlappningsmatt 
enligt foljande: 



25 



30 
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1) Ft>r varje Overlappande bildpunktsposition summe- 
ras graskalevardena for de bada ingiende bildpunkterna om 
dessa inte ar vita- En sadan bildpunktsposition i vilken 
ingen av bildpunkterna ar vita betecknas en plusposition - 
5 2) Graskalesuramorna f5r alia pluspositioner summe- 

ras - 

3) Grannarna till varje bildpunktsposition under- 
sSks. Om en averlappande bildpunktsposition inte ar gran- 
ne till n&gon plusposition och bestir av en bildpunkt 

10 som £r vit och en bildpunktsposition som inte ar vit sub- 
traheras graskalevardet for den icke-vita bildpunkten, 
eventuellt multiplicerat med en konstant, fran summan 
under punkt 2) - 

4) Den ttverlappningsposition som ger det htigsta 

15 overlappningsmattet enligt ovan valjs. I den resulterande 
hoppassade bilden anvands medelvSrdet av graskalevardet 
fbr de bverlappande bildpunkterna. Pi detta satt kan brus 
undertryckas i overlappningsomradet. Hoppassningen sker 
alltsi i b&de vertikal och horisontell led. Om det detek- 

20 teras att bilderna vid hoppassningen inte hamnar pa en 

horisontell linje, injusteras den hoppassade bilden lamp- 
ligen s& att den blir horisontell, exempelvis genom vrid- 
ning av den hoppassade bilden. 

I vkr svenska patentansokan nr 9704924-1 och root- 

25 svarande amerikanska ansokan nr 024 641 beskrivs ett 
alternative satt att matcha bilderna for att hitta den 
basta overlappningpositionen. Innehillet i dessa ansdk- 
ningar inkorporeras harmed i derma ansSkan. 

Den hoppassade bilden vaxer fram efterhand i rad- 

30 bildsarean i las-skrivminnet. Det foredras att radbilds- 
arean ar sa stor att den kan lagra en A4-rad av normal 
mas kins kriven text, 

I steg 303 delar processorns 20 programvara in den 
hoppassade bilden i radbildsminnesarean i delbilder som 

35 var och en innehaller endast ett tecken. Syftet med. detta 
ar att skapa insignaler till en neuronnatsprogramvara som 
skall tolka tecknen. Indelningen gOrs genom att far varje 
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bildpunktsrad och varje bildpunktskolumn i den hela bil- 
den summera grAskalevardena for bildpunkterna. Genom att 
studera de lokala intensitetsminimumen for de erhillna 
radsummorna och kolumnsummorna kan granslinjer for varje 
5 teckens utstrackning i bilden bestammas. 

I steg 304 tolkas sedan varje tecken i den hoppas- 
sade bilden av den avbildade teckensekvensen. Graskale- 
vfcrdena for de bildpunkter som tillsammans utgor en del- 
bild som innehiller endast ett tecken matas di som insig- 

10 naler till ett neuralt nat. Varje utg&ng fran det neurala 
natet representerar ett tecken som nStet kan identifiera. 
Den utg&ng fr4n natet som har den hogsta utsignalen vSljs 
och det salunda valda tecknet lagras i steg 305 med nagot 
f6rutbestamt teckenkodformat, exempelvis ASCII-kod, i 

15 las-och-skrivminnet 23 i en minnesarea far tolkade 

tecken, NMr teckenidentif ieringen och lagringen i tecken- 
kodat format fir klar, aktiverar processorn indikerings- 
anordningen 29 for att informera anvandaren om att den ar 
redo £5r registrering av en ny teckensekvens, steg 306. 

20 Darefter gkr den tillbaka till steg 301. 

I den f&rsta moden genomfSrs alltsa de ovan beskriv- 
na stegen av processorn 20 med hjalp av de tillhSrande 
enheterna och lamplig programvara. S4dana program kan 
astadkommas av fackmannen med hjalp av anvisningarna 

25 ovan. Teckenigenkanningen genomfttrs med hjalp av neuron- 
natsprogramvara, som trfcnas pa lampligt satt. Neuronnats- 
programvara finns kommersiellt tillganglig fr&n exempel- 
vis MATLAB Neural Network Toolbox, The MathWorks, Inc. 24 
Prime Park Way, Natick, MA 01760, USA, 

30 Omstailning av anordningen mellan de bada moderna 

Antag att anvandaren nu vill komplettera den inlasta 
texten med en bild p4 ett ffcremal. Han indikerar dk detta 
genom att trycka pk knappen 27. Linssystemet forflyttas 
da till laget B. F5rf lyttningen medfflr att fokus for an- 

3S ordningen andras sa att en tydlig bild av ett fSrem&l pk 
avstind kan projiceras pk sensorns 8 ljuskansliga yta. 
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Anordningens funktion i den andra moden 

Anordningen fungerar i den andra moden enligt fSl- 
jande. Anvandaren riktar anordningens fSnster mot det p4 
avst&nd beiagna ffcremilet som han 6ns kar avbilda- Pa 
5 anordningens display 25 kan anvandaren se den bild som 
kommer att registreras. Nar anvandaren ar nojd med bil- 
dens utseende trycker han pk en knapp 27 far aktivering 
av anordningen som da registrerar en bild av objektet och 
lagrar den i bildformat i minnet 22. NSr bilden av objek- 

10 tet ar registrerad kan anvandaren styra anordningen an- 
tingen till att visa den registrerade bilden p& displayen 
25 eller till att fora 6ver bilden till en extern dator 
via IR-sandtagaren 26. Den registrerade bilden kan sedan 
kompletteras med ytterligare textinformation, genom att 

15 anv&ndaren stailer om anordningen till den forsta moden 
och registrerar text eller andra tecken. Den registrerade 
text- och bildinformationen kan sedan antingen visas pa 
anordningens display 25 eller pi en extern dator. 

I f lodesschemat i fig 4 visas hur anordningen ar 

20 anordnad att arbeta i den andra moden. I steg 401 indike- 
ras bildens omfang p& anordningens display 25. Nar anv&n- 
daren ar nSjd med bildens utseende trycker han pa knappen 
27 och i steg 4 02 registreras d& bilden. Bilden registre- 
ras i nubildsarean i las-och-skrivminnet med hjalp av ett 

25 flertal bildpunkter, vilka antingen kan ha graskalevarden 
fr&n vitt till svart f eller ha fargvarden. Anvandaren kan 
nu vaija om han vill beh&lla den aktuella bilden, eller 
ej . Om anvandaren bestammer sig far att beh&lla bilden, 
fortsatter processen langs den heldragna linjen till steg 

30 403/ i vilket bilden lagras i minnet 23. Nar bilden ar 
lagrad indikeras i steg 404 att anordningen ar klar fdr 
inlasning av en ny bild. Om anvandaren inte vill behAlla 
bilden fortsatter processen efter steg 402 langs den 
streckade linjen txllbaka till steg 401 for inlasning av 

35 en ny bild. 



.30 RPR '98 09:56 




ITENT 



IT 



k 



L Patent- och reQ.v8ftot 
1998 -04- 3 0 



S. 16/24 



14 



Huvudfawi Kbbm 



Alternativa utf ttrinqsf ormer 

F5religgande uppfinning kan naturligtvis niodifieras 
inom ramen f5r de ef terf oljande patent kraven. Linsorganet 
kan t ex utgoras av en lins som aatts pa som en "mossa" 
5 framme p& anordningen i den ena moden. 
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1. Anordning f6r registrering av information genorn 
avbildning med hjSlp av en ljuskftnslig sensor (8) med en 

5 tvSdimensionell sensoryta, 
kannetecknad av 

att anordningen ar omstallbar mellan en f6rsta mod, 
i vilken anordningen ar anordnad att vasentligen ligga an 
mot och forflyttas over en yta f5r avbildning av denna 
10 medelst ett flertal bilder, och en andra mod, i vilken 
anordningen ar anordnad att avbilda ett pA avstand beia- 
get objekt- 

2. Anordning enligt krav 1, varvid anordningen ar 
anordnad att i den forsta moden lagra informationen i 

15 teckenkodat format och i den andra moden i bildformat. 

3. Anordning enligt krav 1 eller 2, varvid anord- 
ningen Sr anordnad att i den fttrsta moden utfSra avbild- 
ningen av ytan pS. sk satt att bilderna har delvis over- 
lappande inneh&ll. 

20 4. Anordning enligt krav 3, vidare innefattande en 

signalbehandlingsenhet (20) , som ar anordnad att utnytt ja 
det delvis overlappande innehallet i bilderna for hop- 
passning av bilderna till en hoppassad bild, varvid ingen 
registrering av anordningens position relativt den yta 

25 som avbildas kravs. 

5. Anordning enligt krav 4, varvid signalbehand- 
lingsenheten ar anordnad att utfera hoppassningen av bil- 
derna i sival horisontell led som i vertikal led. 

6. Anordning enligt krav 4 eller 5, varvid signalbe- 
30 handlingsenheten (20) vidare innef attar programvara f6r 

identif iering av tecken i den hoppassade bilden och lag- 
ring av dessa i anordningen i teckenkodat format, - 

7. Anordning enligt nagot av ovanstfiende krav, 
vidare innefattande ett linsorgan (7) som ar anordnat att 

35 projicera en bild av informationen p& sensorytan (8). och 
som Mr flyttbart mellan ett forsta lage i den forsta 
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moden och ett andra l£ge i den andra moden for astadkom- 
mande av tv4 olika fokus. 

8- Anordning enligt nagot av krav 1-6/ vidare inne- 
fattande ett linsorgan (7) som ar anordnat att projicera 
5 en bild av in format ionen pS sensorytan (8) , varvid lins- 
organets (7) lage varierbart for astadkommande av ett 
varierbart fokus. 

9. Anordning enligt n4got av foreg&ende krav, vidare 
innefattande en s&ndtagare for tradlos kommunikation med 

10 en extern enhet. 

10. Anordning enligt nagot av ovant4ende krav, 
varvid anordningen Sr anordnad att astadkomma 
avbildningen i den forsta moden med lagre upplOsning an 
avbildningen i den andra moden. 

15 11. Anordning enligt nagot av ovanstfiende krav, var- 

vid anordningen ar av handhillen typ. 

12. Anordning enligt nagot av ovanstiende krav, 
vidare innefattande identif ieringsorgan (25) fOr identi- 
fiering av omfattningen av avbildningen. 

20 13. Anordning enligt krav 12, varvid identif ierings- 

organet utgors av en display (25) . 

14. Anordning enligt krav 12 eller 13, varvid iden- 
tif ieringsorganet &r anordnat att projicera minst en 
ljuspunkt pi ytan eller objektet som skall avbildas. 
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En anordning fdr registrering av information har en 
ljuskanslig sensor (8) med en tvadimensionell sensoryta. 
5 Anordningen ar omstSllbar mellan en fSrsta mod och en 

andra mod. I den fbrsta moden anordningen anordnad att 
vasentligen ligga an mot och f&rflyttas ttver en yta for 
avbildning av denna medelst ett flertal bilder. I den 
andra moden ar anordningen anordnad att avbilda ett pS 
10 avstAnd belaget objekt. 
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